

Příloha č. 4b
TECHNICKÁ SPECIFIKACE 

[bookmark: _Hlk65166296]„Dávkovač mikrodestiček”

Všechny níže uvedené parametry jsou technické minimum, vlastnosti nabízeného přístroje a s ním související služby nesmějí být v žádném z parametrů horší. Zadavatel požaduje dodání nového, nerepasovaného a nepoužívaného přístroje a jeho všech komponentů.

	[bookmark: _Hlk64977418]Technické a jiné požadavky
	Technická specifikace nabízeného přístroje


	Akceptovatelná odchylka u všech číselných parametrů +/- 5%
	

	Výrobce a typ nabízeného přístroje
	

	Požadované technické parametry

	Dávkovač mikrodestiček 
• Pipetování vzorků a reagencí mezi alespoň 12-, 24-, 48-, 96- a 384-jamkovými mikrotitračními destičkami 
• Reformát z různých druhů zkumavek o různých objemech do mikrotitračních destiček 
• Elektronický min. 8-kanálový pipetovací modul (s rozsahem definovaným zákazníkem) 
• Možnost manipulace s jedním kanálem („cherry picking“) 
• Měnitelná rozteč pipetovacího modulu alespoň 9 – 14 mm 
• min. 3 možnosti pipetovacích modulů s volitelným rozsahem min. 0,5-12,5, 10-300, 50-1250 ul 
• Ovládání elektronického pipetovacího modulu (v případě osazení) včetně odhozu špiček 
• Kompatibilita se špičkami Thermo Fisher ClipTip 
• Možnost ručního krokového ovládání pipetovacího modulu 
• Plocha robota rozdělená minimálně na 6 částí (3x2 pro SBS mikrotitrační destičky) + 3 pozice pro reagencie nebo odpad 
• Variabilita držáků spotřebního materiálu pro osazení plochy robota (držák špiček s rezervoárem, přídavný držák na reagencie, držák izolačního bloku, držák kultivačních destiček, možnost využití pasivních chladících bloků, atd.) 
• Variabilní rychlost pohybu ve všech osách 
• Variabilní rychlost pipetování (nasávání, vypouštění)
• Tlačítko STOP (pro rychlé zastavení robota) 
• Možnost nasvícení – ovládání nasvícení pipety 
• Možnost podsvícení – ovládání podsvícení izolačního bloku 
• Kalibrace robota s uložením všech potřebných pozic v procesu 
• Ovládací HW s displejem, myší, klávesnicí 
• Možnost transportu (přemístění) jednou osobou 
• Aplikačně nezávislý a otevřený model řídící aplikace s možností konfigurace nebo s možností rozšíření programů dle potřeby laboratoře. 
• Síťové ovládání 
• Rozměry vnější max (š x h x v) 600 x 455 x 400 mm (možnost umístění do laminárního boxu) 
• Hmotnost bez pipetovacího modulu do 20 kg
	


	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	




	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	






