Nazev pfristroje: Elektricky dron pro neseni laserového skeneru

Pouziti ptistroje:

Elektricky dron je poZadovan jako nosi¢ a komunikacni prostfedek pro laserovy scanner RIEGL VUX-1
UAV (dale téZ jen ,systém VUX-1UAV“ nebo jen ,scanner”), kterym zadavatel disponuje. Spolu se
scannerem bude tvofit komplexni celek uréeny pro ziskdvani trojrozmérnych geometrickych dat o
stavu lesnich porost(. Kombinace bezpilotniho prostfedku se scannerem predstavuje technologii
schopnou operativné dodat data vysokého rozliSeni a geometrické pfesnosti o aktualni trojrozmérné
strukture lesnich porost( v dany ¢as na omezeném Uzemi, napf. v porostech po kalamitach nebo
provedenych hospodafskych zasazich, pro odvozeni potfebnych parametri lesnich porostu.

Obecné pozadavky pro pfristroj:
Dron musi spliovat predpoklady pro upevnéni a spolehlivé vyuzivani systému VUX-1UAV, tj.
predevsim:

nosnost minimalné 6 kg (jedna se o uzitnou vahu scanneru a jeho nezbytného pfislusenstvi)
platformu pro bezpecné upevnéni téla a dalSich nezbytnych soucasti scanneru, tj. CPU, IMU.
Platforma pro upevnéni musi splfiovat pozadavky na bezpecnost pfi bézném provozu
systému VUX-1UAV, tj. odolnost proti narazim a redukci vibraci

spolehlivou komunikaci se systémem VUX-1UAV v souladu s normou CSN 1SO 5725-1, tzn.
jako strannost maximalné 20 mm, resp. neshodnost maximalné 10 mm, béhem letové faze
poftizovani dat

plnou funkcénost vsech casti dronu, tj. dodrzeni presné geometrie s moznosti pridani
optického zafizeni pro synchronni snimani laserovych i optickych dat.

Pozadavky na technické provedeni:

MozZnost manualniho pilotovani i automatické fizeni letu podle pfedem nastaveného planu.
Pozemni stanice a ovladaci radio soucasti dodavky.

Redundantni fizeni letu; tj. dva vzdjemné nezavislé automatické systémy fizeni letu (véetné
samostatnych antén) zarucujici, Ze v pfipadé poruchy navigace hlavniho systému prejde dron
automaticky do systému zdlozniho; oba automatické systémy obsahuji také program ndvratu
do mista vzletu aktivovany pfi kazdé necekané situaci, tzv. Fail Safe Regime. Systém musi byt
schopen prejit do modu ndvratu do mista vzletu kdykoliv se ocitne mimo fidici signal (tj.
mimo dosah) pilota.

Integrovand kamera s pfenosem telemetrickych a obrazovych dat k operatorovi v redlném
Case.

Ramena sklopna do transportni polohy; v transportni poloze musi byt moznost dron umistit
do transportniho boxu transportovatelného v zavazadlovém prostoru béZzného osobniho
automobilu, tj. max. 130 x 85 x 65 cm. RozloZeni i sloZzeni musi byt mozné provést do 20
minut.

Koaxialni nastaveni vrtuli. Usporadani jejich pohonu musi zarucit bezpecny let pfi vypadku
jednoho motoru a bezpecny dolet na misto vzletu pfi vypadku jednoho nebo dvou motord.
Moznost zamény velikosti vrtuli pro optimalni vyuZitelnost/pouZitelnost dronu v rozsahu
nadmofskych vysek minimdalné 0-2000 m nad mofem.

Hmotnost samostatného dronu max. 20 kg.

Letova vydrz celého dronu se systémem VUX-1UAV min. 20 min.

Maximalni horizontalni rychlost min. 40 km/h

Maximalni rychlost stoupani min. 5 m/s

Rozsah provoznich teplot min. -5 °C az 40 °C

Maximalni pfipustna rychlost vétru pro provoz min. 30 km/h

Dosah ovladani dronu (radiem a pozemni stanici) na vzdalenost min. 450 m



Vsechny vyse uvedené technické parametry a pozadavky musi byt uvedeny bez dalSich podminek a
soucasné.

PrisluSenstvi:
e Sada vyménitelnych vrtuli pro pouziti dronu ve vyskach 0-2000 m nad morem,
e Dvé sady baterii (jedna sada jako soucast dronu, jedna sada nahradni),
e Nabijecka,
e Bezpecnostni prepravni box na baterie,
e Box na transport dronu.



