Verejna zakazka: Snimkovaci zafizeni pro DPZ a PO

Ptiloha €. 4e— Technicka specifikace — Hyperspektralni skener na bezpilotnim nosici

Pfedmétem plnéni je dodavka 1 ks hyperspektralniho skeneru v¢. vSech soucasti, pfislusenstvi a dokladd
nezbytnych k jejich fadnému uzivani na bezpilotnim nosici (ktery neni soucasti plnéni této casti verejné zakazky).

Pouziti skeneru:

Hyperspektralni skener je poZzadovan pro bezpilotni letecké snimani reflektance lesnich porostl. Informace
o reflektanci v definovaném pasmu ve vysokém rozliseni je poZadovana pro analyzy lesnich stromd a porost(,
a to jak jejich korunové ¢asti, tak ¢asti podkorunové, zejména k hodnoceni fyziologického stavu koruny a pozemni
vegetace.

Obecné pozadavky pro skener:

Zadavatel poZaduje dodavku kompletniho fesSeni hyperspektralniho skeneru véetné zajisténi jeho napajeni a
komunikace s bezpilotnim nosi¢em pro fungujici sbér dat.

Zadavatel poZaduje dodavku hyperspektralniho skeneru, ktery bude upevnén na bezpilotni nosi¢ pomoci dalkové
ovladatelného stabilizujiciho systému (gimbalu).

Pozadavky na technické provedeni skeneru:

Hyperspektralni skener

Minimalné 270 spektralnich pdsem

Minimalné 640 prostorovych pasem

Rozsah 400-1000 nm

Frekvence snimani 300 snimk( za 1 sekundu

Schopnost synchronizace snimani pres UAV

Interni SSD pamét pro minimalné 120 min. zaznamu (100 fps)
Moznost ukladani prostorové informace o snimku pomoci GPS a IMU
Hmotnost maximdlné 1000 g

Rozméry max. 80 x 80 x 120 mm

Pracovni rozsah teplot 0 °C az 50 °C

Zdroj energie pro min. 2 x 30 min. zdznamu

MoZnost pripojeni skeneru k bézné dostupnému komerénimu dronu s nasledujicimi charakteristikami

e Pocet rotorli: min. 6

e Maximalni vzdalenost rotor(: 1200 mm

e Maximalni hmotnost v€etné uzitecné zatéze: min. 16 kg

e Minimalni uZitecné zatiZeni: 6 kg

e Rychlost stoupéni v min. rozsahu 1 -5 m/s

e Minimalni rychlost klesani: 3 m/s

e Horizontalni rychlost letu v min. rozsahu 1 -50 km/h

e  Podvozek: sklopné nohy

e Ridici jednotka: trojndsobné redundantni, v¢etné HD prenosu obrazu a datalinku, s moznosti
automatického letu



Pozadavky na prislusenstvi skeneru — kompatibilni se skenerem:

Software pro postprocessing, geometrické korekce, zobrazeni a export hyperspektralnich dat.



