Technicka specifikace
Nazev pristroje: Geodeticky GNSS pfijimac s kontrolni jednotkou

Pouziti pristroje:

GNSS piijmac¢ bude pouzit pro pfesné méfeni pozic vlicovacich boda pro aplikace dalkového
pruzkumu Zem¢ a fotogrammetrie v lesnictvi, pro piresné méteni validacnich dat pro ovéfeni
vysledkli metod dalkového priazkumu Zemé, pro ziskani pfesnych prostorovych dat pro popis
struktury lesnich porostii.

Obecné pozadavky pro pristroj:
GNSS piijima¢ s integrovanou anténou a S Bluetooth spojenim s kontrolni jednotkou pro
realizaci GNSS roveru bez pouziti kabell a kancelarsky software pro zpracovani dat.

Zadavatel pozaduje 5 ks kompletni sestavy GNSS pfijimace véetné piislusenstvi podle nize
uvedené specifikace a min. 10 licenci kancelafského softwaru pro zpracovani GNSS méteni
podle nize uvedené specifikace.

Pozadavky na technické provedeni:
GNSS pfijimac:
e Podpora GNSS systémi: GPS L1, L2, Glonass L1, L2, Galileo, Beidou, SBAS
(WAAS/EGNOS/MSAS/GAGAN)
Minimalné 220 kanali
Podpora RTK m¢éfeni a statického méteni
Kontinualni kontrola RTK inicializace
Obnova RTK pozice min. 5 Hz
Eliminace multipath efektu
Bluetooth komunikace s kontrolni jednotkou
Moznost uzivatelské vymény baterie, moZnost externiho napéjeni
Odolnost proti vod¢ a prachu minimalné IP65
Odolnost proti narazu pii padu z vysky 2 m na beton
Pracovni teplotni rozsah zahrnujici -25 °C az +50 °C
WiFi client/AP soucasné
USB 2.0 nebo vyssi
Ptesnost méteni minimalné:
o RTK méfeni: 10 mm + 1 ppm/20 mm + 1 ppm (horizontalni/vertikalni
piesnost)
o Statické méteni: 3 mm + 0.5 ppm/5 mm + 0.5 ppm (horizontalni/vertikalni
piesnost)
o Koédové méteni s SBAS: 0.5/0.85 m (horizontalni/vertikalni pfenost)
e Podpora satelitnich korekci pro vysokou presnost méteni (odchylka do 4 cm v realném
Case) bez referen¢nich stanic

Kontrolni jednotka:
e Ovladani pomoci dotykového displeje, thlopticka min. 4,2, ¢itelny na slunci
e Bézny operacni systém
e Kompletni alfanumericka klavesnice



Odolnost proti vod¢ a prachu minimalné IP67

Odolnost proti narazu pii padu z vysky 1,2 m

Pracovni teplotni rozsah zahrnujici -25 °C az +50 °C

RAM min. 256 GB

Interni pamét’ min. 8§ GB

Procesor min. 800 MHz

Podpora pamétovych karet SD

Bluetooth, WiFi/WLAN, GSM/GPRS modem, USB Client+Host

Integrovany fotoaparat s rozlisenim min. 5 MPx vybaveny LED bleskem poskytujici
geotaggované fotografie (format JPEG)

Kompas

Polni software pro kompletni geodetické tulohy (méfeni, vytyCovani, kodovani,
protokolovani, transformace, vypocéty kubatur, DMT), umoznujici synchronizaci
polnich a kancelafskych dat v redlném case

Hmotnost celého roveru (tj. GNSS piijimac, kontrolni jednotka, vytycka a drzadk kontrolni
jednotky): max. 3.5 kg

PrisluSenstvi — popis a technické provedeni

Pevny transportni box pro GNSS pfijimac, kontrolni jednotku a pfisluSenstvi potiebné
k sestaveni GNSS roveru

Nabijecka pro GNSS pfijimac i pro kontrolni jednotku

Vytycka teleskopicka, vySka min. 2 m, sintegrovanou libelou, material vytycky:
uhlikové vlakna

Drzak kontrolni jednotky pro ptipojeni k vytycce

Stativ, trojnozka s libelou a trn do trojnozky pro realizaci statického méteni

2 ks uzivatelsky vymeénitelné baterie pro GNSS pfijimac s vydrzi kazdé v médu roveru
min. 5 hodin

1 ks uzivatelsky vyménitelna baterie pro kontrolni jednotku s vydrzi min. 10 hodin
pFipojeni do certifikované sité referenénich stanic v CR min. po dobu 1 roku od dodani

Kancelarsky software pro PC pro zpracovani méreni:

Nacitani zmétenych dat (raw data) z roveru

Post-processing statického méteni

Transformace ETRS89 — S-JTSK

Export ASCII, KML/KMZ, ESRI SHP, georeferencované obrazové formaty, RINEX



