Technicka specifikace

Nazev pristroje:

SW Fidici systém zpracovani Feziva pomoci multispektralniho skenovani a laserového
Fezani

Obecné pozadavky:

Predmétem plnéni je doddvka SW fidictho systému pro zpracovani feziva pomoci
multispektralniho a rontgenového skenovéani a laserového tezani v¢. dokladi (kompletni
dokumentace a navod k uzivani v Ceském piip. anglickém jazyce) nezbytnych k fadnému
uzivani, zajisténi jeho instalace a zprovoznéni v prostiedi zadavatele a zaSkoleni zastupct
zadavatele ve vztahu k zakladnim funkcionalitam a uzivani SW pfi instalaci SW do prostiedi
zadavatele. Ridici systém bude poskytnut formou &asové neomezené bezvyhradni licence. Po
dobu zaru¢ni doby budou bezplatn¢ poskytnuty nové verze SW.

Technické pozadavky zadavatele na SW Fidici systém:

SW fidici systém zpracovani feziva na zakladé¢ vyhodnoceni kvality feziva pomoci
multispektralniho a rontgenového skenovéni a nasledného laserového fezani.

Pozadavky:

- Systém musi podporovat platformu MS Windows Server 2016 a vyse ¢i rovnocenné
feSent.

- Moznost vzdaleného monitorovani systému.

- PIna kompatibilita se skenerem WoodEye LaserCut optimizer

- PIna kompatibilita s 2D palicim laserovym strojem nejvyssich piesnosti a produktivity,

s laserovym CO2 zdrojem.

- Rizeni pohybu dopravnikii a robota na zajisténi naloZeni feziva a vyloZeni vyrobkal.

- Ukladani dat do standardizované SQL/noSQL databaze (napi. MS SQL ¢i obdobné).
Reseni musi obsahovat automatické a pravidelné zalohovani dat na standardizovana
uloziste (int. disk, ext. disk, lok. sit’, cloud)

- Ptistup ke strukturovanym datim skrz WebAPI ¢i rovnocenné feSeni.

- Optimalizace jednotlivych kroki zpracovani (skenovani zéaroven s fezadnim /
nakladanim / vykladanim).

- Komunikace dohledovym kamerovym systémem (IPCam, NVR) na zakladé HikVision
APl (http://lwww.hikvision.com/ver20/XMLSchema). Moznost fizeni dozorového
systému piimo z aplikace.



Propojeni systému se zabezpeCenim - bezpeCnostni zdény, vyzadani pfistupu
k zafizenim.

Modularni systém umoznujici zménu konfigurace linky. MozZnost doplnéni
dodate¢nych laser/robot pracovist pro zvySeni Kkapacity linky. Maximalni pocet
dodate¢nych pracovist je 2.

Synchronizace produktového portfolia mezi skenerem a fidicim systémem.

Statistické sledovani ekonomickych parametri (vytéZnost/hodnota produktd) také
technologickych parametrt (délka/trvani fezu, doba manipulace).

DalSi pozadavky:

Detailni informace o procesu zpracovani - ¢asové informace o jednotlivych krocich
(start/konec skenovani, start/konec nalozeni feziva, start/konec dil¢ich fezt, start/konec
vykladani dil¢ich produktt). Detailni informace budou ukladané prubézné ve
strukturované formé v SQL databazi a ptistupné online pfes WebAPI.

Prace s kamerovym zaznamem =z dohledového systému. Vazba mezi casovymi
informacemi o jednotlivych krocich zpracovéani a obrazovym zdznamem.

Moznost detailniho reportu o kazdém konkrétnim kusu feziva - obrazovy zdznam ze
skeneru, geometrie fezného planu, fezny program pro laser, ¢asové informace o
veskerych krocich zpracovani feziva (start/konec skenovani, start’/konec naloZeni
feziva, start/konec dil¢ich fezd, start/konec vykladani dil¢ich produktu).

Statistické vyhodnocovani efektivity vyroby/zpracovani podle rliznych parametrti —
struktura portfolia / délka zpracovani / hodnota produktii, modelovani zmén v portfoliu,
propojeni WoodEye SIM, moznost opakovaného zpracovani ulozenych dat na skeneru
WoodEye

Moznost exportu statistickych dat na dalsi zpracovani ve formé zdrojovych tabulkovych
dat (sql server, csv, xlIs).

Moznost ovladat rozsifeni robotizovaného systému Trumpf LiftMaster s nékolika
pfisavkami na ramenech. Systém umozni fizeni kazdé dil¢i prisavky.

Obrazovy zaznam zpracovavaného feziva spolecné s feznym planem. Zaznam dostupny
v standartnim formatu MP4.

Vizualizace aktualniho stavu linky (poloha robotl, aktualni postup fezani apod.)

Klient pro systém Android / i0S (volitelné)



