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Technická specifikace
pro část b) veřejné zakázky:
Lidary
	
	
	Požadované
	Nabízené

	
	Zadavatel/objednatel požaduje dodávku lidarů od stejného výrobce z důvodu vyvíjení vlastního interface.

	1
	2x (ks) Lidar 1

	
	Výrobce a typ
	(…)

	
	Horizontální zorné pole (FOV) – 360°
	Ano
	(…)

	
	min. vertikální zorné pole (FOV) - symetricky k horizontální ose lidaru
	90°
	(…)

	
	rovnoměrné vertikální úhlové rozlišení
	Ano
	(…)

	
	vertikální rozlišení scanu - 32 kanálů
	Ano
	(…)

	
	max. hmotnost
	0,5 kg
	(…)

	
	možná volba horizontálního rozlišení od 512 do 2048
	Ano
	(…)

	
	min. počet snímaných bodů za vteřinu
	650 000
	(…)

	
	komunikační rozhraní gigabit Ethernet
	Ano
	(…)

	
	integrovaná měřicí jednotka (IMU) součástí lidaru
	Ano
	(…)

	
	krytí IP68 nebo vyšší (včetně připojeného kabelu
	Ano
	(…)

	
	max. latence dat
	10 ms
	(…)

	
	dosah (Lambertian reflectance 80%, 100 klx sluneční svit) alespoň 
	50 m
	(…)

	
	Shodný výrobce s lidary 2,3,4
	Ano
	(…)

	2
	3x (ks) Lidar 2

	
	Výrobce a typ
	(…)

	
	Horizontální zorné pole (FOV) - 360°
	Ano
	(…)

	
	Vertikální zorné pole (FOV) 
	≥ 40° a zároveň ≤ 50°.
	(…)

	
	rovnoměrné vertikální úhlové rozlišení
	Ano
	(…)

	
	vertikální rozlišení scanu - 32 kanálů
	Ano
	(…)

	
	max. hmotnost
	0,95 kg
	(…)

	
	možná volba horizontálního rozlišení od 512 do 2048
	Ano
	(…)

	
	min. počet snímaných bodů za vteřinu
	650 000
	(…)

	
	komunikační rozhraní gigabit Ethernet
	Ano
	(…)

	
	krytí IP67 nebo vyšší (včetně připojeného kabelu)
	Ano
	(…)

	
	max. latence dat
	10 ms
	(…)

	
	dosah (Lambertian reflectance 80%, 100 klx sluneční svit) alespoň
	120 m
	(…)

	
	Shodný výrobce s lidary 1,3,4
	
	

	3
	1x (ks) Lidar 3

	
	Výrobce a typ°
	(…)

	
	Horizontální zorné pole (FOV) -  360°
	Ano
	(…)

	
	min. vertikální zorné pole (FOV) - symetricky k horizontální ose lidaru
	90°
	(…)

	
	rovnoměrné vertikální úhlové rozlišení.
	Ano
	(…)

	
	vertikální rozlišení scanu - 128 kanálů
	Ano
	(…)

	
	max. hmotnost
	0,5 kg
	(…)

	
	možná volba horizontálního rozlišení od 512 do 2048
	Ano
	(…)

	
	min. počet snímaných bodů za vteřinu
	2 6000 000
	(…)

	
	komunikační rozhraní gigabit Ethernet
	Ano
	(…)

	
	integrovaná měřicí jednotka (IMU) součástí lidaru
	Ano
	(…)

	
	krytí IP68 nebo vyšší (včetně připojeného kabelu)
	Ano
	(…)

	
	max. latence dat
	10 ms
	(…)

	
	dosah (Lambertian reflectance 80%, 100 klx sluneční svit) alespoň 
	50 m
	(…)

	
	Shodný výrobce s lidary 1,2,4
	Ano
	(…)

	4
	1x (ks) Lidar 4
	
	

	
	Výrobce a typ
	(…)

	
	Horizontální zorné pole  (FOV) -  360°
	Ano
	(…)

	
	vertikální zorné pole (FOV) 
	≥ 40° a zároveň ≤ 50°.
	(…)

	
	rovnoměrné vertikální úhlové rozlišení
	Ano
	(…)

	
	vertikální rozlišení scanu – 128 kanálů
	Ano
	(…)

	
	max. hmotnost
	3,5 kg
	(…)

	
	možná volba horizontálního rozlišení od 512 do 2048
	Ano
	(…)

	
	min. počet snímaných bodů za vteřinu
	2 600 000
	(…)

	
	komunikační rozhraní gigabit Ethernet
	Ano
	(…)

	
	krytí IP67 nebo vyšší (včetně připojeného kabelu)
	Ano
	(…)

	
	max. latence dat
	10 ms
	(…)

	
	dosah (Lambertian reflectance 80%, 100 klx sluneční svit) alespoň 
	120 m
	(…)

	
	Shodný výrobce s lidary 1,2,3
	Ano
	(…)
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