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Příloha č. 4 - Technická specifikace
Pořízení systémů robotických pracovišť
Předmětem nákupu jsou dvě robotická pracoviště. Součástí dodávky je školení a SW pro možnost programování robotů. První systém bude sloužit k výuce studentů se systémem kolaborativního robota při skladování potravin, třídění produktů, manipulaci při kontrole jakosti (kontrola barvy, vizuálních parametrů apod.). Je požadován kolaborativní robot, který je navržen na spolupráci s člověkem při své činnosti. Robot bude doplněn kompatibilní uchopovací hlavicí s elektro pohony pro plynulé nastavení uchopovacích parametrů (síla, tlak). Druhý systém bude určen pro výuku montážních a manipulačních operací. Bude zasazen do automatické třídicí linky.
Programovací nástroj musí umožňovat sestavení virtuálního robotického pracoviště, které umožňuje spojení s rozhraním pro VR. Dále pak i kolaborativní režim pro možnost návrhu pracoviště, programování průmyslového robota a optimalizace robotického procesu.
Všechny níže uvedené parametry jsou technické minimum, které zadavatel požaduje. Nabízený přístroj nesmí být v žádném z parametrů horší. Zadavatel požaduje dodání nového, nerepasovaného a nepoužívaného přístroje.

	
	
	Požadované 
	Nabízené 
 ANO/NE
a
u číselně vyjádřitelných požadavků doplní dodavatel přesnou hodnotu jeho nabízeného zařízení

	
1
	Technická specifikace robota 1

	
	Výrobce a typ
	

	
	Nosnost robota 
	Minimálně 5 kg
	

	
	Dosah robota
	Minimálně 1 m
	

	
	Rychlost robota
	Minimálně v rozsahu 0,1 m/s ≤ až ≥ 2 m/s
	

	
	Přesnost robota
	Minimálně 0,04 mm
	

	
	Stupeň krytí
	Minimálně IP54
	

	
	Počet digitálních I/O
	Minimálně 16/16
	

	
	Počet analogových I/O
	Minimálně 4/2
	

	
	PROFINET sběrnice
	ANO
	

	
	Ethernet switch
	ANO
	

	
	Délka kabelu ke kontroléru
	Minimálně 6 m
	

	
	Hmotnost robota
	Maximálně 40 kg
	

	
	Vnitřní vedení el. signálů a napájení koncového efektoru uvnitř těla robota
	ANO
	

	
	Možnost vytváření programu ručním vedením
	ANO
	

	
	Ovládací a signalizační prvky pro vytváření programu přímo na robotu
	ANO
	

	
	Ruční programovací jednotka s dotykovou obrazovkou 
	ANO
	

	
	Možnost grafického i textového programování
	ANO
	

	
2
	Technická specifikace robota 1 – příslušenství – chapadlo, uchycení

	
	Výrobce a typ
	

	
	Kolaborativní dvouprsté chapadlo
	ANO
	

	
	Zdvih čelistí chapadla
	Minimálně 10 mm
	

	
	Uchopovací síla chapadla
	Minimálně v rozsahu 80 N ≤ až ≥ 120 N
	

	
	Nosnost chapadla
	Minimálně 1 kg
	

	
	Přesnost při opakování uchycení chapadla
	Minimálně 0,2 mm
	

	
	Maximální hmotnost chapadla
	1,4 kg
	

	
	Mobilní stůl pod robot
	ANO
	

	
	Kovová pracovní deska stolu s otvory pro uchycení
	ANO
	

	
3
	Technická specifikace robota 2

	
	Výrobce a typ
	

	
	Nosnost robota 
	Minimálně 1,4 kg
	

	
	Dosah robota
	Minimálně 0,35 m
	

	
	Rychlost robota
	Minimálně v rozsahu 0,1 m/s ≤ až ≥ 2 m/s
	

	
	Stupeň krytí
	Minimálně IP40
	

	
	Hmotnost robota
	Maximálně 25 kg
	

	
	Přesnost robota
	Minimálně 0,02 mm
	

	
	Přesnost při opakování pozice
	Minimálně 0,02 mm
	

	
	Přesnost při opakování trasy pohybu
	Minimálně 0,02 mm
	

	
	Počet digitálních I/O
	Minimálně 16/16
	

	
	Délka kabelu ke kontroléru
	Minimálně 2,5 m
	

	
	Vnitřní vedení el. signálů a napájení koncového efektoru uvnitř těla robota
	ANO
	

	
	Integrovaný rozvod vzduchu
	ANO
	

	
	Možnost grafického i textového programování
	ANO
	

	
4
	Technická specifikace softwaru (robot 1 a robot 2)

	
	Výrobce a typ
	

	
	SW pro možnost programování robota v grafickém i textovém režimu 
	ANO
	

	
	100x licence akademická
	ANO
	

	
	Lokalizace do českého jazyka
	ANO
	

	
	Offline i online programování robota
	ANO
	

	
	Přímý přenos programů do reálného robota
	ANO
	

	
	Možnost zobrazení a analýzy aktuálních signálů a parametrů robota
	ANO
	

	
	Možnost vytvoření virtualizovaného prostředí včetně simulací procesů
	ANO
	

	
	Možnost importu vlastních 3D modelů
	ANO
	

	
	Možnost automatického generování trajektorií robotu v závislosti na geometrii vloženého 3D modelu
	ANO
	

	
	Plná podpora virtuální reality (VR)
	ANO
	

	
	Možnost vizualizace reálné dráhy pohybu robota
	ANO
	

	
	Virtuální ovladač robotu pro možnost kontroly výsledného programu
	ANO
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